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instrukcja USS_PORT jest zwykle wywotywa-
na z OB obslugi przerwania od opdznienia.

Instrukcja USS_RPM

Instrukcja USS_RPM odczytuje parametr
z napedu. Wszystkie funkcje USS zwigzane
z jedng siecig USS i modutem komunika-

cyjnym PtP muszg korzysta¢ z tego samego
bloku danych. USS_RPM moze by¢ wywoty-
wana z gléwnego OB.

Instrukcja USS_WPM
Instrukcja USS_WPM modyfikuje pa-
rametr w napedzie. Wszystkie funkcje USS
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Parametry instrukcji USS_RPM
Typ para- Typ .
Parametr o danych Opis
Wystanie zadania: jesli ma wartos¢ TRUE, to sygnalizuje, ze
REQ IN BOOL | potrzebne jest wystanie zadania odczytu nowych danych. Jesli
zadanie odczytu jest juz realizowane, to jest ignorowane.
Adres napedu: to wejécie stanowi adres napedu USS. Po-
DRIVE IN USINT prawny zakres wynosi od driver 1 do driver 16.
Numer parametru: to wejscie okreéla, ktéry parametr napedu
jest zapisywany. Zakres numeréw parametru zawiera sie od 0
PARAM IN UINT do 2047. Sposdb dostepu do parametrdow o numerach prze-
kraczajgcych ten zakres jest podany w instrukcji napedu.
Indeks parametru: to wejscie okresla, ktdry indeks parametru
napedu ma zosta¢ zapisany. Jest to 16-bitowa wartos¢, ktorej
INDEX IN UINT najmniej znaczacy bajt jest faktyczng wartoscig indeksu z za-
kresu od 0 do 255. Najbardziej znaczacy bajt rdwniez moze
by¢ uzyty przez naped i jest wiasciwy dla napedu. Szczegdty
sq podane w instrukcji napedu.
To jest odniesienie do instancji DB utworzonej i zainicja-
Uss_DB IN VARIANT lizowanej w momencie umieszczenia instrukcji USS_DRV
W programie.
WORD,
INT, UINT,
VALUE IN DWORD, | To jest wartos¢ parametru, ktory zostat odczytany i jest waz-
DINT, na tylko wtedy, kiedy bit DONE ma wartos¢ TRUE.
UDINT,
REAL
Wykonano: jesli ma wartos¢ TRUE, to sygnalizuje, ze wyjscie
VALUE przechowuje poprzednio zadang, odczytang warto$¢
parametru.
Ten bit jest ustawiany wtedy, kiedy USS DRV stwierdzi, ze
nastgpit odczyt danej przestanej z napedu.
DONE out BOOL Ten bit jest kasowany wtedy, kiedy :
uzytkownik zazada odczytu danych poprzez zapytanie inng
USS_RPM
albo
nastapi drugie z kolejnych dwdch wywotan USS_DRV.
Wystapit btad — stan TRUE tego wyprowadzenia sygnalizuje,
ERROR out BOOL ze wystapit btad i stan wyjscia STATUS jest wazny. W przy-
padku bfedu wszystkie inne wyjscia sg ustawione na zero.
STATUS ouT UINT Wartos¢ statusu zadania. Sygnalizuje wynik zadania odczytu.
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zwigzane z jedng siecig USS i modulem ko-
munikacyjnym PtP muszg korzysta¢ z tego
samego bloku danych. USS_WPM moze by¢
wywolywana z gléwnego OB.

Kody bledéw rozszerzonych
napedu USS

Napedy USS obstugujg funkcje odczytu
i zapisu wewngtrznych parametréw nape-
du. Ta cecha pozwala na zdalne sterowanie

i konfigurowanie napedu. Ze wzgledu na
rézne bledy, takie jak wartosci spoza zakre-
su lub nielegalne dla aktualnego trybu pracy
napedu zadania, operacje wymagajace do-
stgpu do parametrow napedu moga nie za-
konczy¢ sig powodzeniem. Naped generuje
woweczas kod bledu, ktéry jest zwracany jako
zmienna ,USS_Extended FError” egzempla-
rza DB instrukcji USS_DRV. Ta warto$¢ kodu
jest wazna tylko dla ostatniego wykonania

instrukcji USS RPM lub USS WPM. Kod
btedu napedu jest umieszczany w zmiennej
,USS Extended_Error” wtedy, kiedy warto$¢
kodu STATUS wynosi w zapisie szesnastko-
wym 808C. Warto$¢ kodu zawarta w ,,USS_
Extended_Error” zalezy od modelu napedu.
Opis rozszerzonych kodéw bledéw dla ope-
racji zapisu i odczytu parametréow jest za-
mieszczony w instrukcji napedu.

Tomasz Starak

Parametry instrukcji USS_WPM

Typ pa- ;
Parametr T Typ danych Opis
Wystanie zadania: Jesli ma wartos¢ TRUE, to sygnalizuje, ze potrzebne jest wystanie zadania odczytu nowych
REQ IN BOOL I . o ) A
danych. Jesli zadanie odczytu jest juz realizowane, to jest ignorowane.
DRIVE IN USINT Adres napedu: wejscie stanowi adres napedu USS. Poprawny zakres wynosi od driver 1 do driver 16.
Numer parametru: wejscie okresla, ktory parametr napedu jest zapisywany. Zakres numeréw parametru zawiera
PARAM IN UINT sie od 0 do 2047. Sposéb dostepu do parametréow o numerach przekraczajacych ten zakres jest podany w in-
strukcji napedu.
Indeks parametru: wejscie okresla, ktory indeks parametru napedu ma zosta¢ zapisany. Jest to 16-bitowa war-
INDEX IN UINT tod¢, ktorej najmniej znaczacy bajt jest faktyczng wartoscig indeksu z zakresu od 0 do 255. Najbardziej znaczacy
bajt réwniez moze by¢ uzyty przez naped i jest wiasciwy dla napedu. Szczegéty s podane w instrukcji napedu.
Zapis do pamieci EEPROM napedu: jesli ma wartos¢ TRUE, to zapis parametru napedu bedzie zapamietany
EEPROM IN BOOL w pamieci EEPROM napedu. Jesli ma wartos¢ FALSE, to zapis parametru bedzie tymczasowy i nie zostanie
zachowany po cyklu wyfgczania/wiaczania zasilania napedu.
WORD,
INT, UINT,
VALUE IN DWORD, To jest warto$¢ parametru, ktéra ma by¢ zapisana. Ta wartos¢ musi by¢ gotowa podczas zmiany sygnatu REQ.
DINT, UDINT,
REAL
UsS DB IN VARIANT To jest odniesienie do instancji DB utworzonej i zainicjalizovyanej W momencie umieszczenia instrukcji USS_DRV
- w programie.
Wykonano: jesli ma wartos¢ TRUE, to sygnalizuje, ze wejscie VALUE zostato zapisane do napedu.
Ten bit jest ustawiany wtedy, kiedy USS DRV odbierze z napedu potwierdzenia zapisu.
Ten bit jest kasowany wtedy, kiedy :
DONE out BOOL uzytkownik zazada potwierdzenia wykonania zapisu poprzez zapytanie inng USS_RPM
albo
nastapi drugie z kolejnych dwoch wywotan USS_DRV.
Wystapit btad — stan TRUE tego wyprowadzenia sygnalizuje, ze wystapit btad i stan wyjscia STATUS jest wazny.
ERROR out BOOL 2 :
W przypadku btedu wszystkie inne wyjscia sg ustawione na zero.
STATUS out UINT Warto$¢ statusu zadania. Sygnalizuje wynik zadania zapisu.

STATUS (W#16#....) Opis
0000 Brak btedu.
8180 Dfugos¢ odpowiedzi napedu nie jest zgodna ze znakami otrzymanymi z napedu.
8181 Parametr VALUE nie byt typu Word, Real lub DWord.
8182 Uzytkownik podat dang typu Word jako parametr, a w odpowiedzi otrzymat z napedu DWord lub Real.
8183 Uzytkownik podat dang typu DWord lub Real jako parametr, a w odpowiedzi otrzymat z napedu Word.
8184 Suma kontrolna telegramu odpowiedzi z napedu jest bfedna.
8185 Nieprawidtowy adres napedu (zakres poprawnych adreséw napedéw: 1-16).
8186 Nastawiona predkos$¢ wykracza poza prawidfowy zakres (poprawny zakres SPEED SP: -200% to 200%).
8187 Odpowiedz na wystane zadanie nadeszta od napedu o bfednym numerze.
8188 Wyspecyfikowana dtugos¢ stowa PZD jest nieprawidiowa (poprawny zakres = 2, 4, 6 lub 8 stow).
8189 Wyspecyfikowana wartos¢ szybkosci transmisji jest nieprawidfowa.
818A Kanat zadania parametru jest zajety przez inne zadanie skierowane do tego napedu.
818B Naped nie odpowiedziat na zadanie i ponowienia Zadania.
818C W odpowiedzi na zadanie dotyczace parametru naped zwr?;li)ielriozszerzony bfad. Por. opis rozszerzonych btedéw ponizej tej
818D W odpowiedzi na zadanie dotyczace parametru paped zwrocit btad sygnal!zujqcy .r)ielegalny dostep. Informacje dotyczace
przyczyn ograniczenia dostepu sa podane w instrukcji napedu.
Naped nie zostat zainicjalizowany: Ten kod bfedu jest zwracany do USS_RPM lub USS_WPM wtedy, kiedy dla danego
818E _napedu_nig zostata zastosowana przynajmniej raz inst_rukcja USS_DRV. Dz_ieki temu inic_jalizch_a_ pierwszym skanem USS_DRV
nie nadpisuje bedacych w toku zadan odczytu lub zapisu parametru, poniewaz naped jest inicjalizowany jako nowy element.
W celu naprawy tego btedu nalezy wywota¢ dla napedu o danym numerze instrukcje USS DRV.
80AX-80Fx Specyficzne bfedy zwracane przez FB komun@ka_cji PtP (Poir)t—to—Poin‘t).wywoiane z .b.ibli.oteki U§S: Te kody bfedéw nie s
modyfikowane przez biblioteke USS i sa zdefiniowane w opisie instrukcji PtP
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