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Tab. 4. Symbole graficzne instrukcji USS_RPM
LAD FBD

Parametry instrukcji USS_RPM

Parametr Typ para-
metru

Typ 
danych Opis

REQ IN BOOL
Wysłanie żądania: jeśli ma wartość TRUE, to sygnalizuje, że 

potrzebne jest wysłanie żądania odczytu nowych danych. Jeśli 
żądanie odczytu jest już realizowane, to jest ignorowane. 

DRIVE IN USINT Adres napędu: to wejście stanowi adres napędu USS. Po-
prawny zakres wynosi od driver 1 do driver 16.

PARAM IN UINT

Numer parametru: to wejście określa, który parametr napędu 
jest zapisywany. Zakres numerów parametru zawiera się od 0 
do 2047. Sposób dostępu do parametrów o  numerach prze-

kraczających ten zakres jest podany w  instrukcji napędu.

INDEX IN UINT

Indeks parametru: to wejście określa, który indeks parametru 
napędu ma zostać zapisany. Jest to 16-bitowa wartość, której 
najmniej znaczący bajt jest faktyczną wartością indeksu z  za-
kresu od 0 do 255. Najbardziej znaczący bajt również może 
być użyty przez napęd i  jest właściwy dla napędu. Szczegóły 

są podane w  instrukcji napędu.

USS_DB IN VARIANT
To jest odniesienie do instancji DB utworzonej i  zainicja-
lizowanej w  momencie umieszczenia instrukcji USS_DRV 

w  programie.

VALUE IN

WORD, 
INT, UINT, 
DWORD,

DINT, 
UDINT,
REAL

To jest wartość parametru, który został odczytany i  jest waż-
na tylko wtedy, kiedy bit DONE ma wartość TRUE.

DONE OUT BOOL

Wykonano: jeśli ma wartość TRUE, to sygnalizuje, że wyjście 
VALUE przechowuje poprzednio żądaną, odczytaną wartość 

parametru.
Ten bit jest ustawiany wtedy, kiedy USS_DRV stwierdzi, że 

nastąpił odczyt danej przesłanej z  napędu.
Ten bit jest kasowany wtedy, kiedy :

użytkownik zażąda odczytu danych poprzez zapytanie inną 
USS_RPM

albo
nastąpi drugie z  kolejnych dwóch wywołań USS_DRV.

ERROR OUT BOOL
Wystąpił błąd – stan TRUE tego wyprowadzenia sygnalizuje, 
że wystąpił błąd i  stan wyjścia STATUS jest ważny. W  przy-
padku błędu wszystkie inne wyjścia są ustawione na zero.

STATUS OUT UINT Wartość statusu żądania. Sygnalizuje wynik żądania odczytu.

Tab. 5. Symbole graficzne instrukcji USS_WPM
LAD FBD

cyjnym PtP muszą korzystać z  tego samego 
bloku danych. USS_RPM może być wywoły-
wana z głównego OB.

Instrukcja USS_WPM
Instrukcja USS_WPM modyfikuje pa-

rametr w  napędzie. Wszystkie funkcje USS 

instrukcja USS_PORT jest zwykle wywoływa-
na z OB obsługi przerwania od opóźnienia.

Instrukcja USS_RPM
Instrukcja USS_RPM odczytuje parametr 

z napędu. Wszystkie funkcje USS związane 
z  jedną siecią USS i  modułem komunika-
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Parametry instrukcji USS_WPM

Parametr Typ pa-
rametru Typ danych Opis

REQ IN BOOL Wysłanie żądania: Jeśli ma wartość TRUE, to sygnalizuje, że potrzebne jest wysłanie żądania odczytu nowych 
danych. Jeśli żądanie odczytu jest już realizowane, to jest ignorowane. 

DRIVE IN USINT Adres napędu: wejście stanowi adres napędu USS. Poprawny zakres wynosi od driver 1 do driver 16.

PARAM IN UINT
Numer parametru: wejście określa, który parametr napędu jest zapisywany. Zakres numerów parametru zawiera 
się od 0 do 2047. Sposób dostępu do parametrów o  numerach przekraczających ten zakres jest podany w  in-

strukcji napędu.

INDEX IN UINT
Indeks parametru: wejście określa, który indeks parametru napędu ma zostać zapisany. Jest to 16-bitowa war-

tość, której najmniej znaczący bajt jest faktyczną wartością indeksu z  zakresu od 0 do 255. Najbardziej znaczący 
bajt również może być użyty przez napęd i  jest właściwy dla napędu. Szczegóły są podane w  instrukcji napędu.

EEPROM IN BOOL
Zapis do pamięci EEPROM napędu: jeśli ma wartość TRUE, to zapis parametru napędu będzie zapamiętany 
w  pamięci EEPROM napędu. Jeśli ma wartość FALSE, to zapis parametru będzie tymczasowy i  nie zostanie 

zachowany po cyklu wyłączania/włączania zasilania napędu.

VALUE IN

WORD, 
INT, UINT, 
DWORD,

DINT, UDINT,
REAL

To jest wartość parametru, która ma być zapisana. Ta wartość musi być gotowa podczas zmiany sygnału REQ.

USS_DB IN VARIANT To jest odniesienie do instancji DB utworzonej i  zainicjalizowanej w  momencie umieszczenia instrukcji USS_DRV 
w  programie.

DONE OUT BOOL

Wykonano: jeśli ma wartość TRUE, to sygnalizuje, że wejście VALUE zostało zapisane do napędu.
Ten bit jest ustawiany wtedy, kiedy USS_DRV odbierze z  napędu potwierdzenia zapisu.

Ten bit jest kasowany wtedy, kiedy :
użytkownik zażąda potwierdzenia wykonania zapisu poprzez zapytanie inną USS_RPM

albo
nastąpi drugie z  kolejnych dwóch wywołań USS_DRV.

ERROR OUT BOOL Wystąpił błąd – stan TRUE tego wyprowadzenia sygnalizuje, że wystąpił błąd i  stan wyjścia STATUS jest ważny. 
W  przypadku błędu wszystkie inne wyjścia są ustawione na zero.

STATUS OUT UINT Wartość statusu żądania. Sygnalizuje wynik żądania zapisu.

Tab. 6. Kody statusu USS
STATUS (W#16#....) Opis

0000 Brak błędu.
8180 Długość odpowiedzi napędu nie jest zgodna ze znakami otrzymanymi z  napędu.
8181 Parametr VALUE nie był typu Word, Real lub DWord.
8182 Użytkownik podał daną typu Word jako parametr, a  w  odpowiedzi otrzymał z  napędu DWord lub Real.
8183 Użytkownik podał daną typu DWord lub Real jako parametr, a  w  odpowiedzi otrzymał z  napędu Word.
8184 Suma kontrolna telegramu odpowiedzi z  napędu jest błędna.
8185 Nieprawidłowy adres napędu (zakres poprawnych adresów napędów: 1-16).
8186 Nastawiona prędkość wykracza poza prawidłowy zakres (poprawny zakres SPEED_SP: -200% to 200%).
8187 Odpowiedź na wysłane żądanie nadeszła od napędu o  błędnym numerze. 
8188 Wyspecyfikowana długość słowa PZD jest nieprawidłowa (poprawny zakres = 2, 4, 6 lub 8 słów).
8189 Wyspecyfikowana wartość szybkości transmisji jest nieprawidłowa.
818A Kanał żądania parametru jest zajęty przez inne żądanie skierowane do tego napędu.
818B Napęd nie odpowiedział na żądanie i  ponowienia żądania.

818C W  odpowiedzi na żądanie dotyczące parametru napęd zwrócił rozszerzony błąd. Por. opis rozszerzonych błędów poniżej tej 
tabeli.

818D W  odpowiedzi na żądanie dotyczące parametru napęd zwrócił błąd sygnalizujący nielegalny dostęp. Informacje dotyczące 
przyczyn ograniczenia dostępu są podane w  instrukcji napędu.

818E 

Napęd nie został zainicjalizowany: Ten kod błędu jest zwracany do USS_RPM lub USS_WPM wtedy, kiedy dla danego 
napędu nie została zastosowana przynajmniej raz instrukcja USS_DRV. Dzięki temu inicjalizacja pierwszym skanem USS_DRV 

nie nadpisuje będących w  toku żądań odczytu lub zapisu parametru, ponieważ napęd jest inicjalizowany jako nowy element. 
W  celu naprawy tego błędu należy wywołać dla napędu o  danym numerze instrukcję USS_DRV.

80Ax-80Fx Specyficzne błędy zwracane przez FB komunikacji PtP (Point-to-Point) wywołane z  biblioteki USS: Te kody błędów nie są 
modyfikowane przez bibliotekę USS i  są zdefiniowane w  opisie instrukcji PtP.

związane z jedną siecią USS i modułem ko-
munikacyjnym PtP muszą korzystać z  tego 
samego bloku danych. USS_WPM może być 
wywoływana z głównego OB.

Kody błędów rozszerzonych 
napędu USS

Napędy USS obsługują funkcje odczytu 
i  zapisu wewnętrznych parametrów napę-
du. Ta cecha pozwala na zdalne sterowanie 

i  konfigurowanie napędu. Ze względu na 
różne błędy, takie jak wartości spoza zakre-
su lub nielegalne dla aktualnego trybu pracy 
napędu żądania, operacje wymagające do-
stępu do parametrów napędu mogą nie za-
kończyć się powodzeniem. Napęd generuje 
wówczas kod błędu, który jest zwracany jako 
zmienna „USS_Extended_Error” egzempla-
rza DB instrukcji USS_DRV. Ta wartość kodu 
jest ważna tylko dla ostatniego wykonania 

instrukcji USS_RPM lub USS_WPM. Kod 
błędu napędu jest umieszczany w zmiennej 
„USS_Extended_Error” wtedy, kiedy wartość 
kodu STATUS wynosi w zapisie szesnastko-
wym 808C. Wartość kodu zawarta w „USS_
Extended_Error” zależy od modelu napędu. 
Opis rozszerzonych kodów błędów dla ope-
racji zapisu i  odczytu parametrów jest za-
mieszczony w instrukcji napędu.
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