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Uniwersalny st

erownik

robotow mobilnych

Fani robotyki mobilnej z pewnosciqg doskonale znajg mozliwosci robota
mobilnego Mobot Explorer. Bez wgtpienia ucieszq si¢ zatem na wiadomos¢
o powstaniu nowej plytki sterujqcej, ktora otwiera zupeilnie nowe
mozliwosci programowania i zastosowan dla Mobot Explorer.

Uniwersalny sterownik robotéw mobilnych
MB-STM oparta jest o szybki 32-bitowy mikro-
kontroler ARM Coxtex-M3 (STM32). Procesor
ma pami¢¢ Flash o pojemnosci 128 kB (STM-
32F103RB) i pamig¢ SRAM mieszczaca 20 kB,
a czestotliwos¢ taktowania mikrokontrolera wy-
nosi 72 MHz. Mozliwosci ptytki sterujacej rozsze-
rzono o zegar RTC z podtrzymaniem bateryjnym
oraz zfacze programatora SWD, umozliwiajace
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programowanie z poziomu programatora wbudo-
wanego w plytkach ewaluacyjnych STM32 Di-
scovery lub dowolnego programatora z wyjsciem
SWD.

Plytka standardowo moze sterowaé dwo-
ma silnikami DC o napigciu do 30 V i pradzie
cigglym 7 A przy temperaturze drivera do 85°C
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lub 4,5 A do 105°C. Dodatkowo, zastosowano za-
bezpieczenie przed przecigzeniem uruchamiajace
si¢ po przekroczeniu 30 A dla silnikow, a takze
zabezpieczenie termiczne powyzej 165°C. Ponad-
to, Mobot MB-STM wyposazony jest w rezystory
pomiarowe, dzigki ktorym mozliwy jest pomiar
pradu uzwojen silnikow.
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Nowa ptytka sterujaca Mobot

Plytka sterujaca pozwala na ptynna regulacje
predkosei obrotowej silnikow, a takze na odczyty-
wanie informacji o obrotach z dwdch enkoderow
inkrementalnych. Ma réwniez wyprowadzone zla-
cza umozliwiajace bezposrednie sterowanie 4 ser-
wami modelarskimi. Dzigki temu Mobot Explorer
moze zosta¢ rozszerzony o manipulator robotyczny
o czterech stopniach swobody z chwytakiem, oparty
o popularne serwomechanizmy modelarskie. Dodat-
kowo, opisywany manipulator moze by¢ wyposazo-
ny w rozne czujniki, np. tensometry do okreslenia
Scisku ramion chwytaka. Ciekawym rozwigzaniem
jest rowniez mozliwo$¢ umieszczenia kamery na ra-
mieniu manipulatora utatwiajacej zdalne sterowanie
robotem.

Mobot MB-STM ma ztacze wyprowadzen
magistrali I’C umozliwiajace bezposrednie podta-
czenie do o$miu sonaré6w. Za pomocg tego ztacza
mozna rowniez podiaczyé zyroskop, magneto-
metr oraz akcelerometr. Przy pomocy czujnikéw
polozenia i orientacji, oraz sprzgzenia zwrotnego
w postaci enkoderow, Mobot Explorer moze by¢
uzyty w aplikacji robota balansujacego w pionie.

Nowa ptytka ma rowniez cztery wejscia ana-
logowe przeznaczone do podlaczenia dalmierzy
Sharp lub innych czujnikéw z wyjsciem analo-
gowym o zakresie napi¢c 0...3,3 V. Czujniki od-
legtosci Sharp, w zalezno$ci od modelu, umozli-
wiaja wykrycie obiektu na dystansach 4...30 cm,
10...80 cm oraz 10...150 cm.

Komunikacja

Ptytka sterujaca jest wyposazona w inter-
fejs UART, do ktérego mozna bezposrednio
dotaczy¢ modut radiowy MOBOT-RCR-USBv2
majacy wyjscie UART TTL. Modut radiowy
komunikuje si¢ w pasmie ISM 868 MHz. Stan-
dardowo zasigg urzadzenia wynosi 100 metrow.
Wptyw na jego zakres ma uksztaltowanie tere-
nu, bariery, rodzaj zamontowanej anteny oraz
MOBOT-RCR-USBv2
wymaga zewnetrznego zasilania 2,8...5 VDC,

predkos¢ nadawania.

pobiera przy tym prad 15 mA. Interfejs wyj-
Sciowy UART TTL zapewnia przepustowos$¢
57000 bps w obu kierunkach. Modut radiowy
jest takze wyposazony w diody LED sygnalizu-
jace nadawanie i obieranie.

MOBOT-RCR-USBV2 ma mozliwo$¢ zmiany
takich parametrow jak numer kanatu, predkos¢
transmisji, moc nadajnika, czulo$¢ nadajnika czy
rozmiar bufora. Wszystkie te parametry mozna
konfigurowa¢ za pomoca odpowiednich komend
wysytanych przez UART.

Mobot MB-STM posiada takze interfejs
przygotowany do podiaczenia nowego modu-
tu radiowego WODbit o czgstotliwosci 2.4 GHz
i przepustowosci do 2 Mb/s. Plytka sterujaca jest
rowniez przygotowana do podtaczenia szescioka-
nalowego odbiornika aparatury modelarskiej RC
do zdalnego sterowania z duzej odlegtosci. Poza
komunikacja bezprzewodowa nowa ptytka steru-
jaca wyposazona jest w interfejs USB oraz port
w standardzie RS232.

Zasilanie

Mobot Explorer standardowo wyposazony
jest w zintegrowang tadowarke baterii akumulato-
row zelowych 12 V wbudowanych w robocie, co
w potaczeniu z ptytka umozliwia autonomiczng
pracg robota. Ladowarke¢ mozna zasila¢ dowolnym
napigciem statym w zakresie 16...25 V DC. Mak-
symalny prad tadowania akumulatorow to 3 A. La-
dowarka jest wyposazona w gniazdo mgskie typu
DC Jack o $rednicy kotka 2 mm i $rednicy otworu

6,3 mm. Ptytka sterujaca pozwala takze na pomiar
napig¢cia akumulatoré6w za posrednictwem portu
A/D mikrokontrolera. W urzadzeniu zastosowano
réwniez wyprowadzenia zasilajace, dajace mozli-
wos¢ zasilania urzadzen peryferyjnych napigciem
3,3 V o wydajnosci 100 mA oraz 5 V o wydajnosci
do 500 mA.

Catkowite ~ wymiary  plytki
110 mmx72 mm, a napigcie zasilania jest uzalez-

Wynosza

nione od parametrOw znamionowych zastosowa-
nych silnikéw i moze wynies¢ od 10 do 30 V DC.
Niewielkie wymiary plytki sterujacej pozwalaja
na zastosowanie jej rowniez w innych robotach
mobilnych niz Mobot Explorer, np. robotéw sumo
w kategorii do 3 kg.

Podsumowanie

W pordéwnaniu do poprzedniej wersji phytki
sterujacej, Mobot w nowej wersji otwiera zupetnie
nowe mozliwo$ci programowania oraz rozszerza-
nia robota o dodatkowe urzadzenia wspolipracu-
jace. Zapraszamy do blizszego zapoznania si¢ ze
wszystkimi mozliwo$ciami nowej ptytki steruja-
cej Mobot MB-STM oraz z petng oferta robotyki
mobilnej firmy WODbit przedstawionej na stronie

www.mobot.pl.

P.P.H. WODbit E.K.J.Ober s.c.

REKLAMA

MOBOT-RCR-USB-V2
Modut radiowy 868Mhz na USB

Modut radiowy MOBOT-RCR-USB-V2 pozwala ha bezposrednie podigczenie
do komputera PC prze ztgcze USB i komunikacjg z drugim takim modutem lub
modutem MOBOT-RCR-V2 zamontowanym hp. na robocie. Modut dziata
w pasmie 868 MHz i pozwala ha dwukierunkowg wymiang danych w zasiggu
do ponad 100 m (zaleznie od warunkdw i anteny).

- kontrola przeptywu: CTS,

- 10 kanatow do wyboru,

- tryb pracy: modem lub radio ,

- przepustowosc: do 57000 bps w obu kierunkach,
- diody sygnalizujace nadawanie i odbieranie.
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MOBOT-RCR-USB-V2 49 7l netto

* zasigg uzalezniony jest od wielu czynnikdw takich jak rodzaju anieny, pofozenia anten
wzgledem siebie,ferenu, predkosci nadawania.
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