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czesc 2

W drugiej czesci artykuiu
przedstawiamy pozostale
interfejsy przystosowane do
wspélpracy w systemie EIB
oraz oprogramowanie sterujqce
prostym systemem

z magistralg EIB.
Rekomendacje: artykut
polecamy nie tylko
Czytelnikom zainteresowanym
szybkq automatyzacja swojego
domu, lecz takze wszystkim
pragnqcym rozszerzy¢ swojq
wiedze o dzialaniu EIB.

Interfejs RS232/UART
Dzieki uzyciu interfejsu RS232/
UART (schemat na rys. 8) uprosz-
czona staje sie diagnostyka ukladu.
Umozliwia on monitorowanie za
posrednictwem komputera PC ru-
chu na styku mikrokontroler/TP-
UART. Ponadto, interfejs umoz-
liwia testowanie ukladéw dota-

Zmiana kierunku monitorowania

[ Switth=On__ | _ Switch=0ff |
‘ kierunek = reverse ‘ kierunek = normal ‘

L
L L

-

ot 5

czonych do magistrali i wszelkich
innych urzadzen wykorzystujacych
podobne lacze szeregowe.
Przelacznik SW1 stuzy do
zmiany rodzaju wspolipracujacych
taczy szeregowych. W pozycji off
interfejs wspolpracuje z urzadze-
niami typu DTE (Data Terminal
Equipment). Natomiast w pozycji
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Rys. 8. Schemat elekiryczny interfejsu RS232/UART
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Rys. 9. Rozmieszczenie elementow
na ptytce interfejsu RS232/UART

on interfejs realizuje funkcje
umozliwiajace wspoélprace z urza-
dzeniami typu DCE (Data Com-
munication Equipment). Uzycie
zwor J1..J4 opisano na schemacie.
Rozmieszczenie elementéw na
plytce drukowanej interfejsu
RS232/UART pokazano na rys. 9.

Interfejs RS232/EIB

Chociaz system EIB ma archi-
tekture zdecentralizowana (brak
sterownikéw nadrzednych), po-
winien by¢é wyposazony w przy-
najmniej jeden interfejs umozli-
wiajacy zdalna realizacje dostepu
do sieci, np. zewnetrznemu kom-
puterowi PC. Dzieki temu jest
mozliwe dokonanie pierwotnej
konfiguracji systemu i péZniej-
szych rekonfiguracji elementéw
wchodzacych w jego sklad badz
np. monitorowanie dzialania po-
szczegblnych elementé6w magist-
ralnych systemu czy tez sterowa-

nie nimi. Interfejs RS232/EIB
umozliwia przesytanie komu-
nikatéw do sieci EIB i odbiér

przeptywajacych w medium tejze

WYKAZ ELEMENTOW

Interfejs RS232/UART
Rezystory
R1: 2,2kQ 1206
R2, R3: 1kQ 1206
R4: 10kQ 1206
R5: 330Q 1206
Potprzewodniki
D1: 1N4148 SMD
Q1l: BC857 SOT-23
U1, U2: TLP621
Rézne
J1...J4: jumper
SW1: mikroswitch 2-biegunowy
Z1: DIP6
Z2: gniozdo kgtowe DB9M

alizacji takiego interfejsu jest wy-
korzystanie dedykowanego ukla-
du realizujacego dostep do sieci
EIB. Takim ukladem jest na przy-
ktad TP-UART, wykorzystany
ré6wniez do budowy prezentowa-
nego w artykule urzadzenia typu
EIS1 (zalacz/wylacz).

Na rys. 10 pokazano schemat
elektryczny interfejsu RS232/EIB.
Rozmieszczenie elementéw na
plytce drukowanej interfejsu
przedstawiono na rys. 11.

Za pomoca zlaczy Srubowych
76, Z7 interfejs jest dotaczany do
magistrali EIB. Cze$¢ uktadu zwia-
zana z ukladem TP-UART jest
zrealizowana w ten sam sposéb,
jak w prezentowanym w poprzed-

WYKAZ ELEMENTOW

Interfejs RS232/EIB
Rezystory
R1: 2,2kQ 1206
R2...R4: TkQ 1206
R5: 10kQ 1206
R6: 68Q 0,5W
R7: 330Q 1206
Kondensatory
C1, C2: 47nF 1206
C3, Cé: 10nF 1206
C4: 6,8uF/16V
C5: 100pF/16V
Pétprzewodniki
D1: 1N4148
D2: TN5819
DZ1, DZ2: BZX85C39
Ql: BC857
Ul, U2: TLP621
U3: TP-UARTO1
Rézne
J1, J2: jumper
X1: kwarc 2,4576MHz
Z1: gniazdo kgtowe DB9M

typu EIS1. Tym razem lacznik Z4
stuzy do okreslania predkosci
transmisji obowiazujacej na styku
interfejsu szeregowego RS232/TP-
UART. W przypadku, gdy za po-
moca tego !acznika linia TSTIN
potaczona zostaje z GND, pred-
kos¢ ta wynosi 19200 kbd, a
w przeciwnym razie 9600 kbd.
Niestety, na tym styku poziomy

sieci. Najprostszym sposobem re- niej czeéci artykulu wurzadzeniu napieciowe sygnaléw nie sa zgod-
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R
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10. Schemat elektryczny interfejsu RS232/EIB

Konfiguracja TP-UART:
1) TSTIN="low" dla 19200 baud
TSTIN="high" dla 9600 baud

2) DIV="low" dla podz. wew. zegara 2:1 (Xtal=2.4576 MHz)
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ne ze specyfikacja RS232. W celu
konwersji pozioméw TTL na po-
ziomy RS232 wykorzystany zostal
prosty uklad z transoptorami U1,
U2, ktére oprécz tej funkcji izo-
luja zarazem interfejs galwanicz-
nie od niekorzystnych oddziaty-
wan zewnetrznych. Transmisja da-
nych w kierunku do TP-UART-a
odbywa sie poprzez wyprowadze-
nie numer 3 zlacza Z1 (DB9).

,Cisza“ na taczu RS232 cha-
rakteryzuje sie poziomem wyso-
kim. W takim przypadku tranzys-
tor transoptora U1l zostaje wyste-
rowany, a poziom na wejéciu RxD
TP-UART-a jest niski. Gdy trans-
mitowana jest logiczna ,1“ na
linii TxD znajduje sie w poziom
niski. W takiej sytuacji dioda D1
zabezpiecza U1l przed uszkodze-
niem spowodowanym polaryzacja
w kierunku wstecznym. Rezystor
R3 ogranicza prad diody optoizo-
latora U1.

W przypadku transmisji w kie-
runku od TP-UART-a, dane prze-
sylane sa za posrednictwem tran-
zystora w transoptorze U2. Rezys-
tor R4 powoduje podanie na
emiter tego tranzystora potencja-
tu masy. Natomiast kolektor
fototranzystora U2 jest zasilany
napieciem pochodzacym z linii
RTS zlacza RS232. Do prawidlo-
wego dziatania uktadu konieczne
jest podanie sygnatu RTS od
strony zewnetrznego interfejsu
RS232 (od strony komputera kla-
sy PQC).

Kabel taczacy interfejs z por-
tem szeregowym PC-ta powinien
by¢ standardowym kablem typu
DTE-DCE.

Dla zapewnienia prawidlowej
wymiany informacji wystarczajace
jest wykonanie nastepujacych po-
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Rys. 11. Rozmieszczenie elementéw na ptytce drukowanej interfejsu
RS232/EIB

zlaczami
[2-2]

laczen pomiedzy obu
tacza komunikacyjnego:
[3-31[5-51[7-7][8-8].

Zasilacz

W systemie EIB napiecie zna-
mionowe wynosi 24 VDC i jest
dostarczane dwoma przewodami
miedzianymi do wszystkich termi-
nali. Sa zarazem medium trans-
misyjnym sieci informacyjnej.
Z tego powodu zasilacz (schemat
pokazano na rys. 12) musi by¢
wyposazony w elementy zabezpie-
czajace przesylane siecia dane
przed znieksztalceniami. W tym
celu w obwd6d zasilania wlaczona
zostata indukcyjnosé¢ L1, ktéra
separuje ukltady wewnetrzne zasi-
lacza od sygnalu 2zmiennego
przesylanego ta sama linia. Wraz
ze wzrostem obciazenia sieci na-
piecie zasilajace maleje. Z tego
powodu napiecie wyjéciowe zasi-
lacza przy calkowitym braku ob-
ciazenia jest wyzsze od znamio-
nowego i wynosi 28 V. Dzieki
temu minimalne napiecie zasila-
jace, przy ktérym pracuja jeszcze
prawidtowo elementy magistralne,
jest towne 20 V. Rosnaca liczba
elementéw magistralnych powo-
duje niekorzystne obciazenie za-
rowno stalego napiecia zasilaja-
cego, jak i sygnatu informacyj-
nego. Wartosci obu tych napiec
maleja w funkcji wzrastajacej licz-
by urzadzen (wieksze obciazenie),

St TR1

EIB - infeligentny dom

WYKAZ ELEMENTOW

Zasilacz
Kondensatory
C1: 100nF/400V
C2...C5: 1nF/400V
C6: 100nF/63V
C7., C8: 1000MF/35V
Potprzewodniki

D1...D4: 1N4007
Rézne
L1: 120mH

TR1: transformator
TS40/027 24V/1,5A
Z1, 72: 7zqcze typu Terminal Block
S1: bezp. bezzwitoczny
250mA/250V

sieciowy, np.

jak réwniez w funkcji rosnacego
wraz z odlegloscia tlumienia toru
transmisyjnego. Z powyzszego wy-
nika, ze prad zasilania nie moze
by¢ tak duzy, aby spadek napiecia
zasilania byl wiekszy od dopusz-
czalnego, a poziom wzgledny syg-
nalu informacyjnego musi miescié
sie w granicach umozliwiajacych
jego poprawna interpretacje przez
najdalej oddalone terminale.

Opis programu
mikrokontrolera

Sposo6b realizacji modutu apli-
kacyjnego oraz sposéb interpreta-
cji odebranych z sieci EIB danych
jest zalezny wylacznie od wyko-
nawcy danego urzadzenia. Musi
on jednak pamietaé o zachowaniu
zasad zwiazanych z okredlonym
dla sieci EIB protokolem wymiany
informacji, poniewaz jest on
unormowany. W programie mikro-
kontrolera zrealizowano podsta-
wowe funkcje potrzebne do zapre-
zentowania dziatania urzadzenia
z interfejsem do sieci EIB. Fun-
kcje realizowane przez urzadzenie
sa zalezne od konkretnego zapo-
trzebowania.

Mikroprocesor (w module po-
kazanym na rys. 4, EP1/2004)
obstuguje dwa wejsScia binarne
i dwa wyjscia binarne. Jest to
wiec urzadzenie typu wlacz/wy-

L1
120mH zZ2

T

250mA 230/24\j
2 ch L04 D3

o 1
~230V 100n
° 400V

? *:1% 1, 1
| 0T

.i. J_—. - -
C6 C7 c8
D4 100n {1000y 1000y
35V 35V

Rys. 11. Schemat elekiryczny zasilacza
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Rys. 13. Uproszczony schemat
blokowy sterownika z interfejsem EIB

tacz. Jest zarazem zaréwno po-
dwéjnym sensorem, jak i podwoéj-
nym elementem wykonawczym.
Odpowiada wiec jednemu ze zde-
finiowanych w sieci EIB typéw
EIS (EIB Internetworking Stan-
dards). W tym przypadku jest to
EIS1. Mikrokontroler za posred-
nictwem magistrali I?°C umieszcza
w pamieci EEPROM dane nie-
zbedne do poprawnej pracy urza-
dzenia po zaniku zasilania. Sa to:
adres fizyczny, adres(y) grupowe
i parametry, w zalezno$ci od kto6-
rych, zréznicowane staje sie dzia-
lanie urzadzenia. Urzadzenie ob-
stuguje funkcje takie jak =zapis/
odczyt adresu fizycznego w trybie
programowania (po naci$nieciu
przycisku programowania). Poza
tym program mikrokontrolera
umozliwia zapis/odczyt zawartos-
ci komoédrek pamieci spod wska-
zanego adresu oraz sterowanie
stanem wskazanego obiektu. Przez
obiekt nalezy rozumie¢ w tym
przypadku jedno z wyj$¢ binar-
nych badz jedno z wej$¢ binar-
nych (omawiane urzadzenie ob-
stuguje 4 zalezne lub niezalezne
od siebie obiekty). To wtlasnie
wyijsécie, jako niezalezny obiekt
moze by¢ zalaczone (,1“) lub
wylaczone (,,0“). Moze ono nale-
ze¢ do jednej lub kilku grup
i poza tym moze reagowa na
komunikaty odebrane =z sieci
w niezalezny od pozostalych
obiektéw sposéb. Dla przykladu,
jezeli jedno z wyj$¢ zostanie skon-
figurowane jako element grupy
dajmy na to 3/3/1 i zostanie ode-
brany telegram zaadresowany do
tej wlasnie grupy, to urzadzenie
to wykona program zalezny od
wcze$niej okreSlonej wartoSci pa-
rametru.

W szczegblnosci, jesli wartosé
parametru zapisanego w 1-bajto-
wej komoérce pamieci, mieszczacej
sie pod adresem 0x0000, bedzie
réwna 0, to dane wyjscie zostanie
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odpowiednio wysterowane (zala-
czone). JeSli natomiast wartosé
parametru bedzie réwna 1, to
dane wyjécie zostanie zalaczone
dopiero po 5 sekundach od czasu
odebrania polecenia pod warun-
kiem, ze w miedzyczasie nie zo-
stal odebrany telegram wylaczaja-
cy grupe, do ktérej dany obiekt
nalezy.

W przypadku, gdy wartos¢ pa-
rametru bedzie réwna 2, wyjscie
natychmiast sie zalaczy, lecz zo-
stanie wylaczone dopiero po upty-
wie 5 sekund. W oméwionym
przyktadzie jednak dwa obiekty
typu wyjSciowego posiadaja iden-
tyczny program z tym, jaki opi-
sano powyzej.

Oba obiekty typu wejSciowego
natomiast wykonuja jeden tylko
program (nie zostal tu wykorzys-
tany parametr), mianowicie jedno
i drugie z wej$¢ mono lub bista-
bilnych (zaleznie od wartosci pa-
rametru umieszczonego w komor-
ce pamieci o adresie O0xff) wy-
syla po prostu sukcesywnie tele-
gramy zalaczajace/wytaczajace gru-
pe badz grupy, do ktérych naleza.
W szczegblnosci moga to byé te
same grupy. Jeden obiekt wejscio-
wy (przelacznik mono lub bista-
bilny) moze np. zataczaé¢/wytaczac
jedna grupe, a drugi obiekt wej-
Sciowy moze zaltaczaé/wylaczaé
wszystkie uzyte w systemie grupy
jednoczesénie (kazde z urzadzen
zawierajacych obiekty nalezace do
tych grup indywidualnie reaguje
wykonaniem specyficznego pro-
gramu).

Przy zalozeniu, ze tablica ad-
res6w grupowych w pamieci EEP-
ROM rozpoczyna sie od adresu
0x0020 i posiada zalozona dtu-
gos$¢ 16 bajtéw, dla jednego obiek-
tu mozna okre§li¢ 2 adresy gru-
powe, okreslajace grupy, do kté-
rych obiekt ten nalezy. Natomiast
parametr okreélajacy wybor jedne-
go z predefiniowanych programéw
dla pierwszego obiektu wyjscio-
wego zapisywany jest pod adre-
sem 0x0000, a dla drugiego pod
adresem 0x0001.

Oczywiscie, element magistral-
ny powinien raczej umozliwiaé
zdalne zatadowanie calego nowe-
go programu, a nie jedynie doko-
nywanie wyboru jednego z moz-
liwych programéw do wykonania
za podrednictwem parametru.
OczywiScie, taki program zawsze

musialby odpowiada¢ dostepnej
platformie sprzetowej, czyli takiej,
na ktérej mozliwe byloby jego
wykonanie. W prezentowanej ap-
likacji wykorzystano sposéb umoz-
liwiajacy najprostsze wykonanie
urzadzenia, a wiec wybér para-
metru. Uproszczony schemat blo-
kowy przedstawiono na rys. 13.

Opis programu
konfigurujacego

Komputer klasy PC wraz z za-
instalowanym odpowiednim op-
rogramowaniem spelnia role sta-
nowiska centralnego w sieci EIB.
Mozliwoé¢ oddzialywania na sys-
tem z centralnego stanowiska nie
oznacza, ze w przypadku awarii
komputera PC przestanie on fun-
kcjonowaé prawidlowo. Taki kom-
puter moze by¢ wykorzystywany
w zalezno$ci od potrzeb, np. jako
interfejs uzytkownika =z siecia,
obejmujacy funkcje wizualizacji
i sterowania z centralnego stano-
wiska. Moze byé wykorzystywany
np. przez stréza, jako interfejes
przekazujacy mu informacje o sta-
nie systemu i pozwalajacy na re-
agowanie w zaleznoéci od sytua-
cji. Programem dedykowanym do
zastosowania w urzadzeniach ob-
jetych niniejszym projektem jest
specjalnie do tego celu opracowa-
ny EIB_2IN20UT_OnOff (dostep-
ny na CD-EP2/2004B). Umozliwia
on zdalne konfigurowanie elemen-
tow magistralnych.

Kazdy terminal sieciowy EIB
posiada unikalny adres fizyczny.
Adres zapisywany jest w 16-
bitowym stowie, przy czym naj-
starsze 4 bity okreslaja adres stre-
fy (obszaru), mtodsze 4 bity okres-
laja adres linii (segmentu) danej
strefy, a najmtodsze 8 bitéw stuzy
do okreslania poszczegélnych ter-
minali.

Sytuacja wynikajaca z zastoso-
wania w jednym, otwartym syste-
mie EIB komponentéw wytworzo-
nych przez réznych producentéw
wymusza stosowanie okreslonych
standardé6w umozliwiajacych ich
wspoélna prace w jednym syste-
mie. W zwiazku z powyzszym op-
racowano wspomniane wczeéniej
standardy EIS. Odpowiadaja one
poszczegélnym typom obiektéow
automatyki systemu EIB. Obecnie
istnieje 15 podstawowych typoéw
EIS. Typy te definiuja sposoby
interpretacji danych przesylanych
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siecia i zwiazane z tym sterowa-

nie takimi obiektami, jak np.:

1.Element wykonawczy ZALACZ/
WYLACZ (najprostszym przy-
ktadem jest tu zwykta zar6wka).

2.Sterowanie $ciemniaczem lub fa-
lownikiem przy okreslaniu war-
tosci procentowej (0...100%) za-
kresu badzZ zmianie stanu o war-
tos¢ wzgledna np. + 1/128 czesc
zakresu.

3.0biekty sterowane w zaleznosci
od czasu rzeczywistego (dzien
tygodnia, godzina, minuta, se-
kunda lub dzien miesigca, mie-
sigc, rok).

4.0biekty sterowane za posrednic-
twem przesylanych wartosci
zmiennopozycyjnych lub calko-
witych.

5.Liczniki.

6.0biekty wymagajace sterowania
zaleznego od zadanego priory-
tetu.

7.Napedy (typowe wykorzystanie
to sterowanie zaluzjami LEWO-

STOP-PRAWO).
8.Zabezpieczenia dostepu.
9.0biekty sterowane za posrednic-

twem tekstéw (przesylanie roz-
kazéw badz informacji do wy-

S$wietlenia jako taficuchéw zna-

kow).

Program EIB_2IN20UT_OnOff
pozwala na sterowanie urzadze-
niami typu EIS1 pochodzacymi
od r6znych producentéw. Za po-
moca tego oprogramowania mozna
konfigurowaé¢ adresy fizyczne do-
wolnych urzadzen w trybie roz-
gloszeniowym. Natomiast konfigu-
rowanie adreséw grupowych
i konkretnych parametréow wiaze
sie z zapisem do pamieci EEP-
ROM odpowiednich wartosci pod
adresy wybrane przez programis-
te, z uwzglednieniem charakterys-
tyki wykorzystanego uktadu 24C02
i ograniczonego zakresu dostep-
nych adreséw.

Program EIB_2IN20UT_OnOff
(rys. 14) umozliwia odczyt/zapis
adresu fizycznego urzadzenia znaj-
dujacego sie w trybie programo-
wania. Ponadto, program ten
umozliwia zalaczanie/wylaczanie
dowolnej grupy obiektéw. Komu-
nikacja z terminalami sieci EIB
odbywa sie za posrednictwem,
takze opisanego w artykule, inter-
fejsu RS232/EIB poprzez jeden
z portéw szeregowych komputera
PC. Bezposrednio po uruchomie-
niu program sprawdza zajetos¢
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portow COM1...COM4 przez pra-
cujace w systemie Windows apli-
kacje i przejmuje pierwszy wolny.
Zmiany wybranego portu mozna
dokona¢ w dowolnym momencie
z wykorzystaniem menu Konfigu-
racja. Praca z interaktywnym pro-
gramem EIB_2IN20OUT_OnOff nie
wymaga szczegb6lowego opisu,
gdyz nieprawidlowo$ci uniemoz-
liwiajace wykonanie wybranych
funkcji sa natychmiast sygnalizo-
wane, np. w sposéb przedstawio-
ny na rys. 13. Konfiguracje po-
taczen modelu przedstawiono na
rys. 15.

Przyktadowo, dla urzadzenia
skonfigurowanego zgodnie z rys.
13, kazda zmiana stanu wejscia
WE1 wplywa bezpoérednio na
stan grup 0/0/1 i 0/0/2. Dzieje sie
tak za posdrednictwem telegramoéw
wysylanych przez element magis-
tralny o adresie fizycznym 3.11.34
z rozkazem zalaczenia badZz wyla-
czenia tych grup. Obiekt wyjscio-
wy WY1 reaguje jedynie na te-
legramy zaadresowane do grupy
0/0/2, takze na wysylane przez
lokalne urzadzenie, np. sukcesyw-
nie wysylane zaleznie od stanu
WE1, natomiast WY2 reaguje na
telegramy zaadresowane do grupy
0/0/1, ktoérej elementem jest takze
obiekt WE1, jak réwniez na te-
legramy zaadresowane do grupy
12/4/3. Takie telegramy moga po-

chodzi¢ jedynie od wurzadzenia
zdalnego, jesli takie istnieje.
Obiekt WE2 wplywa na stan

grupy 0/0/2 oraz na stan grupy
10/1/5, do ktérej naleze¢ powinny
zdalne elementy magistralne.

Reasumujac, kazdy z obiektéw
zaimplementowanych w elemencie
magistralnym jest niezalezny od
innych. Obiekty te !aczy ewentu-
alna przynalezno$¢ do tej samej
lub tych samych grup. Dla WY1
obiekty WE1, WE2 oraz inne,
zaimplementowane w zdalnych
urzadzeniach i przynalezne do
grupy 0/0/2 niczym sie funkcjo-
nalnie nie r6znia i sg traktowane
identycznie. W ten spos6éb skon-
figurowane WE1 mogloby by¢ za-
implementowane w odrebnym
urzadzeniu i wplywaloby na stan
WY1 w identyczny spos6b jak
w obrebie tego samego elementu
magistralnego.

Jezeli do WE2 podlaczony byl-
by termostat, to po przekroczeniu
zadanej temperatury obiekt ten
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Rys. 14. Widok okna programu
EIB_2IN20OUT_OnOff

transmitowalby do sieci telegram
zalaczajacy grupy 0/0/2 i 10/1/5.
W takiej sytuacji wyjscie WY1
(przekaznik) w urzadzeniu o adre-
sie fizycznym 3.11.34 zalaczyloby
sie z op6znieniem, gdyz taki wtas-
nie wykonuje ono program w re-
akcji na zataczenie grupy, do
ktérej nalezy. Wylaczenie nato-
miast nastepuje natychmiast po
otrzymaniu telegramu. Do tego
wyjscia mogtaby zosta¢ podtaczo-
na, np. syrena uruchamiana po
przekroczeniu, w dopuszczalnym
czasie trwania, wartosci tempera-
tury. Zanim jednak syrena zala-
czylaby sie, obiekt wyjsciowy na-
lezacy do grupy 10/1/5, zaimple-
mentowany w zupelnie odrebnym
elemencie magistralnym, spowo-
dowalby juz, dajmy na to, zala-
czenie pompy cieczy chlodzacej.
Zastosowanie urzadzen z interfej-
sem EIB do tego typu sterowania
nie nastrecza zadnych trudnoéci.

W aplikacji EIB_2IN20UT_OnOff
zaimplementowano jedynie nie-
ktére z istniejacych funkcji ACPI
(Application Control Programming
Interface) udostepnianych przez
standard EIB. Sa to gtéwnie roz-
gloszeniowy zapis/odczyt adresu
fizycznego i zapis/odczyt wartosci
pod wskazany adres pamieci oraz
zalaczanie/wylaczanie obiektéow
typu EIS1 (zalacz/wyltacz) naleza-
cych do okreslonej grupy. Stan-
dard EIB okresla wiele innych
funkcji konfiguracyjnych oraz
przeznaczonych do sterowania
i wspolpracy z obiektami réznych
typéw, np. analogowymi. Wazna
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Rys. 15. Konfiguracja systemu
modelowego

jest np. funkcja bedaca zapyta-
niem o stan grupy. Jej zastosowa-
nie tatwo znalezé, np. w systemie
wizualizacyjnym. Ponadto, stan-
dard EIB oddaje w rece projektan-
ta mozliwo$¢ tworzenia wlasnych
funkcji APCI, przeznaczonych do
szczegblnych zastosowan.

Zakonczenie

Do systemu EIB mozna uzys-
ka¢ dostep poprzez wykorzystanie
sieci teleinformatycznych innych
standardéw, w szczegblnosci z wy-
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Rys. 16. Interfejs EIB mozna tatwo zintegrowac¢ zinnymi systemami

sieciowymi (fakze Internetem)

korzystaniem linii telefonicznej
i modemu. Z tego wynika mozli-
wos¢ uzyskiwania dostepu do sie-
ci EIB i mozliwos¢ dokonywania
zaré6wno odczytu zadanych war-
tosci, jak 1 wplywania na stan
urzadzen za posrednictwem sieci
Internet o zasiegu globalnym, np.
wykorzystujac komputer klasy PC
(rys. 16).
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