MINIPROJEKTY

kowanej ptytce pokazanejnarys. 2.
Montaz zaczynamy od wlutowania
czterech zworek, a konczymy na
stabilizatorach LM317. Stabilizatory

nalezy przylutowac w pozycji leza-
cej, tak aby laminat petnit role nie-
wielkiego radiatora. Rozwigzanie
takie jest przewidziane jest tylko dla

matych obcigzen, do 0,5 A na ka-
nat, lub matej réznicy pomiedzy na-
pieciami wejsciowymi i wyjsciowy-
mi. Po prawidtowym zmontowaniu,

uktad nie wymaga zadnej regulacji.
Maksymalne napiecie zasilania jest
réwne 35 V.

Piotr Witczak

Przekaznikowy modut wykonawczy

Czesto spotykamy sie z sytuacjg, gdy nasz ukfad, mimo iz funkcjo-
nalnie jest rewelacyjny, to praktycznie potrafi tylko zmieniac¢ poziomy
napiec na wyjsciach lub zaswiecac diody LED. Ponizszy modut potrafi

Modut  umozliwia przetaczanie
napiecia sieci energetycznej (i nie
tylko), sygnatami z wiekszosci ukta-
doéw elektronicznych. Ponadto
pozwala faczy¢ pojedyncze
moduty w szereg lub zasilac

znacznie wiecej.

wedtug schematu montazowego,
pamietajac, zeby wszystkie zigcza
ARK byty ustawione przytaczami na

olox

je z dedykowanego zasilacza
beztransformatorowego.
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Schemat modufu pokazano
na rys. 1. Elementem wyko-
nawczym jest przekaznik K1
sterowany tranzystorem T1
typu BUZ11. Zastosowanie
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tranzystora MOSFET  mocy
daje mozliwos¢ dobrania typu
przekaznika w bardzo szero-
kim zakresie pradu i napiecia
cewki. Tranzystor T1 jest stero-
wany przez transoptor U1 typu
CNY17 wraz z rezystorami R4 i R5.
Zastosowanie transoptora ma dwie
wazne zalety. Zapewnia separacje
galwaniczng ukfadu sterujacego od
modufu wykonawczego. Co praw-
da przekaznik zapewnia taka sepa-
racje, ale tylko pomiedzy modutem
wykonawczym
ktorym bedziemy sterowac. Druga
zaletg jest bardzo elastyczny spo-
sob sterowania, niezaleznie od po-
ziomu aktywnego (niski lub wysoki)
w bardzo szerokim zakresie napiec¢
3...24 V, z mozliwoscig przesunie-
cia gornego zakresu. Elementy R1,
R2 i D3 ustalajg prad diody zawar-
tej w strukturze transoptora.

Montaz rozpoczynamy od wlutowa-
nia zwory Z1 i Z2 (rys. 2). Nastep-
nie musimy skonfigurowa¢, ktére
styki przekaznika bedziemy wyko-
rzystywac, zwierajgce czy rozwiera-
jace. W tym celu fgczymy zworami
punkt A z jednym z punkéw AO,
A1, A2 lub A3 i punkt B z jednym
z punktéw BO, B1 lub B2. W wer-
sji podstawowej faczymy punkty
A i A0 oraz B i B1. Wszystkie zwo-
ry wykonujemy drutem o $rednicy
0,8 mm. Pozostate elementy lutuje-
my zgodnie z ogdlnymi zasadami,

a urzadzeniem,
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Rys. 1. Schemat modutfu wykonawczego

zewnatrz plytki.
Ptytka modutu zostata zaprojekto-
wana w taki sposob, aby pojedyn-
cze moduly daly sie faczy¢ w sze-
regi. Sposob takiego potaczenia
pokazano na rys. 3.
Jesli zamierzamy sterowac urza-
dzeniami zasilanymi z sieci ener-
getycznej 230 VAC, mozemy uzy¢
do zasilania modutu zasilacza bez-
transformatorowego. Takie pota-
czenie dwoch modutéw i zasilacza
powstato jako prototyp opisywane-
go uktadu. Catos¢ jest dopasowana
do obudowy typu KM29. Zasilacz
jest oméwiony jako oddzielne urza-
dzenie.

Damian Sosnowski

WYKAZ ELEMENTOW
Rezystory

R1, R2: 1 kQ

R3, R4: 10 kQ
Potprzewodniki

U1: CNY17-2

T1: BUZ11

D1: dioda Zenera 5,1 V
D2: 1N4007 lub podobna
Inne

K1: JQX-68F 12 V
X1...X6: ARK2/500
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Modut

Modut

Modut
Zasilacz 12V

____________

I
I Dowolny uktad,
-l Minus (masa) dowolne urzadzenie
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Rys. 3. Sposdb potaczenia kilku modutow

W ofercie AVT jest dostepna:
[AVT-1481A] - piytka drukowana < [AVT-1481B] — komplet elementow
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