AUTOMATYKA

Sieci przemystowe w praktyce, czes¢ 6
DeviceNet - konfiguracja

Dzisiaj spojrzymy na sie¢ DN od strony sterownika.

Poniewaz zakladamy, ze jest to
nowa instalacja nalezy utworzyé
nowy plik projektu. W tym celu
z menu programu RSLogix wybraé
nalezy File/New... lub nacisng¢ Ctr-
1+N. Pojawi sie okienko konfiguracyj-
ne okreslajagce typ kontrolera uzytego
w projekcie. Kolejno nalezy:

- podaé typ procesora (rys. 1),
— czyli wersje systemu operacyjne-
go (zazwyczaj nowy procesor ma
przewaznie revision 1.x, nalezy
zrobi¢ update do wymaganej wer-
sji — niezbedne do tego celu opro-
gramowanie jest dostarczone razem
z programem RSLogix),

— okreslic nazwe po ktorej bedzie
mozna identyfikowaé sterownik
w sieci,

- poda¢ opis projektu (opcjonalnie),

- poda¢ wielko$¢ kasety do ktérej
procesor jest wlozony,
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Rys. 1. Typ procesora i parametry
kasety dla Control Logiksa
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Rys. 2. Poczgtek parametryzowania
linii 1/0O
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Konfiguracja sterownika jest mozliwa dzieki programowi

RSLogix5000. Do poprawnej wspdlpracy sterownika z sieciq

nalezy wskazaé jakie moduly w sieci sq z nim powiqzane.
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Rys. 3. Dodawanie skanera z listy
urzqgdzen
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Rys. 4. Dialog konfiguracyjny skane-
ra - identyfikacja modutu

— numer slotu (numeracja slotéw za-
czyna sig zawsze od zera),

— wybra¢ gdzie na dysku ma zostac
zapisany projekt.

Teraz mozna przystapi¢ do kon-
figuracji portéow I/O (rys. 2). Po
wybraniu prawym przyciskiem mysz-
ki pozycji I/O Configuration jest
do dyspozycji tylko jedna pozycja
menu. Nalezy ja wybraé. Pojawi sig
dialog (rys. 3) , w ktérym nalezy
wybra¢ odpowiedni modul i go za-
akceptowac.

W opisywanym przykladzie jest
to 1756 DeviceNet Scanner. W jego
dialogu konfiguracyjnym nalezy usta-
wié (rys. 4):

— nazwe dla modulu w systemie 1/O,

—slot w ktérym bedzie osadzony
w kasecie (system podaje domysl-
nie pierwszy wolny),

— ilos¢ obslugiwanych stéw wejscio-
wych i wyjsciowych, oraz ilos¢
stéw statusowych do obstugi we-
ztéw sieciowych,

— parametr Electronic Keying najlepiej
ustawi¢ na Disable Keying.
Na nastepnej zakladce
nie nalezy nic zmieniac.

Kolejng zakladkag sg ustawienia
RSNetworks (rys. 6). Nalezy tu
ustawi¢ $Sciezke do pliku konfigu-
racyjnego sieci DeviceNet utwo-
rzonego w trakcie jej konfiguracji
w programie RSNetworks for Devi-
ceNet. To wszystko co nalezy usta-
wi¢ w konfiguracji skanera. Na tej
zakladce mozna nacisngé przycisk
Finish. W przypadku, jesli w syste-
mie korzystamy tylko z wyjs¢ odle-
glych w sieci DeviceNet, w kasecie
razem z procesorem nie jest po-
trzebny zaden inny modul. Ad-
resy poszczegbélnych wejsé¢ i wyjsé
odpowiadajg tym zamapowanym
w RSNetworks for DeviceNet. Dla
przypomnienia mapowanie wej$é
w omawianym przypadku wyglada
tak jak na rys. 7

Oznacza to ze wejScie =zero-
we na module odpowiada adre-
sowi Local:1:I.Data[0].0. Wynika
to z konstrukcji skanera. Posiada
on do dyspozycji programisty 124

(rys. 5)
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Rys. 5. Zaktadka konfiguracji Con-
nection skanera
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Rys. 6. Zakladka ustawien RSNetworks
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Rys. 7. Wejscia modutu zdalnego
zamapowane na wejscia sterownika

stowa 31-bitowe dla wejs¢ i tyle
samo dla wyj§é. W ramach tej
przestrzeni mozna planowaé roz-
mieszczenie bitéw i sléw przesyla-
nych z lub do moduléw zdalnych.
Dla utatwienia mozna taka tablice
rozpisa¢ sobie w Excelu lub innym
programie. W przypadku systemoéw
w ktérych wystepuje mapowanie
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Rys. 8. Przykiad zastosowania funk-
cji BID

taki dokument pomoze zorientowac
sie w konfiguracji bitéw.

W przypadku sterownika SLC500
konfiguracja przebiega analogicznie.
Podstawowg r6znica jest dlugosé
slowa do mapowania, w CLX sg to
32 bity w SLC 16. Ma to szcze-
gélne znaczenie w przypadku od-
czytow analogowych. Jesli urzadze-
nie udostepnia dane na 16 bitach
w CLX nalezy stowo 32-bitowe
podzieli¢ na dwa 16-bitowe. Wy-
konuje sie ta operacje za pomoca
funkcji BTD (rys. 8).

Nalezy w niej poda¢ zrédio,
numer bitu od ktérego zaczyna sig
kopiowanie, ilo$¢ bitéw, cel oraz
numer bitu poczatku kopiowania).
Istotne jest tutaj ze funkcja BTD
nie interpretuje kopiowanej informa-
cji. Przepisuje ja bit po bicie.
Adam Bienkowski
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