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Monitor poziomu cieczy

Urzqdzenie monitoruje poziom cieczy w zbiorniku i automatycznie uru-
chamia np. pompe w celu wypompowania nadmiaru Iub uzupeinienia
poziomu cieczy. Nie wymaga dodatkowych czujnikéw — te funkcje petniq
przewody zanurzone w cieczy, za to wymaga, aby ciecz chociaz w niewiel-
kim stopniu przewodzila prqd elektryczny.

Rekomendacje: monitor przyda sie do utrzymywania stalego poziomu

wody w zbiorniku.

Urzadzenie wymaga zamontowania w zbior-
niku trzech przewodéw z odizolowanymi
koncéwkami. Pierwszy bedzie pelnit funk-
cje elektrody gtéwnej (dalej bedzie nazywany
elektrodg V) i powinien by¢ umieszczony
najglebiej ze wszystkich, tak by zawsze byl
zanurzony. Drugi przew6d (elektroda L) musi
siggac¢ do poziomu zbiornika, ktéry ustalimy
poziomem minimalnym i musi znajdowac sie
powyzej konica elektrody V. Trzeci przewdd
(elektroda H) musi sigga¢ do poziomu zbior-
nika, ktéry ustalimy poziomem maksymal-
nym i musi znajdowac sie powyzej konca
elektrody L.

Urzadzenie moze dziala¢é w jednym
z dwéch trybéw. Pierwszy to sterownik uzu-
pelniajacy poziom cieczy — wtedy wyjscie zo-
stanie zalgczone, gdy poziom cieczy spadnie
ponizej elektrody ,L”, a zakonczenie pracy
nastapi, gdy poziom cieczy osiggnie poziom
elektrody ,,H”. Drugi tryb bedzie sterowni-
kiem chronigcym przed zalaniem — wtedy
wyjscie zostanie zalaczone, gdy poziom cie-
czy dosiegnie elektrody ,H”, a zakoniczenie
pracy nastapi, gdy poziom cieczy spadnie
ponizej elektrody ,,L".

Urzadzenie ma dodatkowg funkcjonalnosé
—umozliwia ustawienie maksymalnego czasu
zalgczenia wyjscia. Uzasadnienie nie jest
skomplikowane — urzadzenia elektroniczne
,nie lubig” cieczy, wilgotne $rodowisko
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sprzyja powstawaniu awarii. W razie takiej
awarii albo spowodujemy przelanie zbior-
nika, albo prace pompy ,na sucho”, a za-
implementowane zabezpieczenie czasowe
pozwoli na unikniecie lub chociaz ograni-
czenie szkdd.

Wazng cechg urzadzenia jest sygnalizowa-
nie stanéw awaryjnych, czyli jednej z naste-
pujacych sytuacji:

Wykaz elementéw:
Ptytka zegara
Rezystory:
R1, R2, R5, R7, R8, R11, R14, R15: 100 kQ)
R4:100 Q
R3, R6, R9, R10, R12, R13: 2,7 kQ
Kondensatory:
C2, C3, C5...C7: 100 nF
C1, C4: 100 wF
Pétprzewodniki:
D1, D4: IN4007
D2, D3: 12V
D5, D6: LED 3 mm
T1, T3, T4, T5: BC548
T2: BC577
1C1: 78L05
IC2: ATtiny25
Inne:
Zw: zworka 2 szt.
CFG: goldpin 1x3 + jumper
REL1: przekaznik JQC3FF 12 V
POW, SW, In, OUT: ztacza typu DG

DODATKOWE MATERIALY NA FTP:

W ofercie AVT*
AVT-5584

Podstawowe informacje:

e Dwupoziomowa kontrola cieczy
w zbiorniku.

e Czujniki w postaci trzech elektrod
(przewodow).

e Dziata z cieczami przewodzacymi prad.

e Automatyczne wtaczanie pompy lub
elektrozaworu.

e Dwa tryby pracy: uzupetnianie poziomu
lub odpompowywanie nadmiaru cieczy.

e Maksymalne parametry obcigzenia
230 VAC/5 A

e Zasilanie 12 V/0,2 A.

e Wymiary 84 mmx34 mm.

Projekty pokrewne na FTP:
(wymienione artykuty s3 w catosci dostepne na FTP)

AVT-1673 Automatyczna podlewaczka
do kwiatow (EP 4/2012)

AVT-1612 Dwupoziomowy alarm
ostrzegajacy przed zalaniem
(EP 3/2011)

AVT-1483 Sygnalizator niedoboru wody
(EP 8/2008)

AVT-764 Czujnik wilgoci. Uniwersalny
sygnalizator (EdW 3/2008)

AVT-1433 Alarm zalaniowy (EP 8/2006)

* Uwaga! zestawy do montazu.

Wymagana umiejetnos¢ lutowania!
Podstawowa wersja zestawu jest wersja [B] nazywana potocznie KITem (z ang.
zestaw). Zestaw w wersji [B] zawiera elementy elektroniczne (w tym [UK] - je-
sli wystepuje w projekcie), ktore nalezy samodzielnie wlutowa¢ w dotaczong
ptytke drukowang (PCB). Wykaz elementéw znajduje sie w dokumentacji,
ktora jest podlinkowana w opisie kitu.
Majac na uwadze rézne potrzeby naszych klientow, oferujemy dodatkowe
wersje:
= wersja [€] zmontowany, uruchomiony i przetestowany zestaw [B] (elementy
wlutowane w ptytke PCB]
= wersja [A] ptytka drukowana bez elementow i dokumentacja
Kity w ktorych wystepuje uktad scalony wymagajacy zaprogramowania,
posiadaja nastepujace dodatkowe wersje:
= wersja [A#] ptytka drukowana [A] + zaprogramowany uktad [UK]
i dokumentacja
= wersja [UK] zaprogramowany uktad
Nie kazdy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach! Kazda wersja ma
zataczony ten sam plik pdfl Podczas sktadania zaméwienia upewnij sie, ktora
wersje zamawiasz! http://sklep.avt.pl




Monitor poziomu cieczy

vee Ic1
D1 7805
1N4007 VDD o, Ny
POW T ’ IN-ouT . . -©
GND PN
+ + o O
o= Q 3 c4 a5 —
100uF -|- -|- 100nF 100nF -|- -|- 100u;-|- 100nF out
. . 2 . = N
R1 R2 -
INH 100k ) 10.0k —
T
IC2 ATTINY25
D2 VDD 8 yee
DZ12V
;'SL 2 PBO/PCINTO/AINO/OCOA/MOSI
sw oL 21 PBI/PCINTI/AIN1/OCOB/INTO/MISO
I 21 PB2/PCINT2/SCK/ADC1/TO
il S R4 N 2 PB3/PCINT3/CLKI/ADC3
PGEN 100R vee 1| PB4/PCINT4/ADC2
viS ® GND | PBS/PCINTS/RESET/ADCO/DW
T2 13 e e L D)
LS BC557 R BC548
100k R6
27k Gen
VDD
GND f1
R14 27k o5
100k REL — NI GND
1R7k R8 I |<\|‘
INL 00k 100k SEL
— GEN — D6N| GND
R i
13
D3 R15 CFG 27k
DZ12V 100k
GND

Rysunek 1. Schemat ideowy kontrolera poziomu cieczy

e Pierwsza, gdy z elektrody ,H” jest od-
czytywany sygnal osiggnigcia poziomu
cieczy, a z elektrody ,L” jest brak ta-
kiego sygnatu.

e Druga, gdy sygnatl na elektrodzie ,H”
lub ,L” jest staly. Sygnal na elektrodzie
,V” wystepuje cyklicznie i tak samo
powinien wystgpowaé na pozosta-
tych elektrodach.

» Trzecia sytuacja, gdy wyjscie zostalo wy-
faczone poprzez uplyw maksymalnego
czasu, a nie sygnatem z elektrod. Stany
awaryjne sygnalizowane sg szybkim mi-
ganiem LED D6.

Bezpieczenstwo uzytkowania urzadze-
nia zapewnia mata warto$¢ napiecia zasi-
lania wynoszaca 12 V. Dodatkowo obwody
elektrod zostaly zaprojektowano w taki spo-
s6b, aby przeptywat przez nie znikomy prad,
a wyjscie urzadzenia jest galwanicznie od-
separowane przekaznikiem.

Budowa i montaz urzadzenia

Schemat ideowy urzadzenia pokazano nary-
sunku 1. Podzielony jest na kilka nieskom-
plikowanych blokéw. Ztacze oznaczone POW
stuzy do dolgczenia zasilania urzadzenia.
Warto$c¢ tego napiecia powinna wynosic¢ ok.

12 V, a wydajno$¢ pradowa przynajmniej
0,2 A. Zlacze SW sluzy do przylaczenia
trzech przewodéw - elektrod ,,H”, ,V” i ,L"
ZYacza IN oraz OUT to obwéd wykonawcezy,
stuzg do przylaczenia zasilania do odbior-
nika (IN) oraz odbiornika (OUT). Obwé6d
wykonawczy umozliwia dolaczenie zaworu
elektromagnetycznego z zasilaniem 24 VDC
lub pompy zasilanej 230 V AC albo dowol-
nego innego urzadzenia o mocy nieprzekra-
czajacej 1 kW.

Najwazniejszego elementu urzgdzenia nie
wida¢ na schemacie — jest to program steru-
jacy zapisany do pamieci mikrokontrolera.

REKLAMA

» POLECANY PRODUKT

Electronic Water

- uniwersalny preparat do mycia i czyszczenia.
Redestylowana, dejonizowana, ultraczysta woda
dla elektroniki. Woda o ogromnej rezystancji

i niezwykle matej przewodnosci (ponizej 0,1 pS).
Idealna do przeptukiwania ptytek PCB po myciu

w myjkach ultradzwiekowych oraz do mycia
elektroniki po réznorodnych, rozpuszczalnych

w wodzie zalaniach typu: soki, kawa, herbata itp.
Rozpuszcza i wymywa substancje powodujace
utlenianie (korozje), w petni regeneruje $wiezo
zalany sprzet. Polecana do rozcieficzania wodnych
koncentratéw ptynéw do myjek ultradzwigekowych.
Dostepny w pojemnikach: 500 ml, 1000 ml,

5000 ml, 20000 ml

Microsonic Clean PCB K2

- ptyn do myjek ultradZzwigekowych.
Profesjonalny, wodny, niepalny ptyn do szybkie-
go czyszczenia ptytek drukowanych w myjkach
ultradzwiekowych. Usuwa réznorodne rodzaje
zanieczyszczen po lutowaniu, doskonaty do usu-
wania zalan nie tylko ptynami rozpuszczalnymi
w wodzie. Idealnie usuwa zanieczyszczenie
eksploatacyjne: kurz, oleje, sadze, zanieczysz-
czenie organiczne i mineralne. Przy niewielkich
zabrudzeniach ptyn Microsonic Clean PCB K2
mozna rozcieniczy¢ w stosunku 1 cze$¢ ptynu

do 1...5 czesci ultraczystej wody Electronic Water.
Dostepny w pojemnikach: 500 ml, 1000 ml,

5000 ml, 20 000 ml

Platforma handlowa dla firm

www.elektronicspray.com
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Rysunek 2. Schemat montazowy kontrole-
ra poziomu cieczy

Gléwnym zadaniem realizowanym przez
program jest sprawdzanie stanu elektrod.
Jest ono wykonywane cyklicznie co ok. 1 se-
kunde i wtedy na elektrodzie gtéwnej ,V”
wystepuje dodatni biegun zasilania — napie-
cie ok. 12 V. Swieci sie wtedy LED D6. Jesli
ktoras z pozostalych elektrod jest zanurzona
w cieczy, to réwniez na niej wystepuje napig-
cie dodatnie. Sygnaly z elektrod sa filtrowane
i formowane w obwodach z tranzystorami T1
i T4, a nastepnie trafiajg do wej$¢ mikrokon-
trolera. W zalezno$ci od stanéw na elektro-
dach oraz wybranego trybu pracy, program
decyduje o zalgczeniu wyjscia.

Urzadzenie zmontowano na plytce jed-
nostronnej z elementami przewlekanymi,
dlatego montaz nie jest trudny i przebiega

Wydanie specjalne

Zasilanie
urzadzenia
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Rysunek 3. Schemat ideowy kompletnego systemu

zgodnie z og6lnymi zasadami. Schemat
montazowy pokazano na rysunku 2. Zmon-
towana plytka miesci sie np. w obudowie
na szyne Z107.

Uruchomienie

Po zmontowaniu urzadzenie wymaga prze-
prowadzenia konfiguracji. Wybor trybu
pracy jest dokonywany przez odpowiednie
ustawienie zworki na szpilkach oznaczo-
nych CFG. Na ptytce oznaczone sg poloze-
nia ,P” oraz ,W”. Jesli zworka znajduje sie
w pozycji ,,P”, to urzadzenie pracuje w try-
bie uzupelnia poziomu cieczy. Jesli zworka
znajduje sig w potozeniu ,W”, to jest aktywny
tryb wypompowywania nadmiaru cieczy.
Jesli urzadzenie zostanie uruchomione bez
zworki na szpilkach CFG, to wejdzie w tryb
programowania czasu zalaczenia wyjscia.
Niezaleznie od poziomu cieczy i stanu
na elektrodach, po 2...3 sekundach zosta-
nie zalgczone wyjscie urzadzenia. Stan taki
bedzie trwat dopéty, dopdki nie zostanie

zalozona zworka na szpilki CFG, czas tego
stanu bedzie mierzony i na koniec zostanie
zapamigtany w pamigci nieulotnej mikro-
kontrolera. Po takim zabiegu urzadzenie be-
dzie pracowalo tak jak wczesniej, ale jesli
wyjscie bedzie zatgczone diuzej, niz zapro-
gramowano, to zostanie wylaczone niezalez-
nie od stanu elektrod. Czas zalgczenia jest
mierzony z rozdzielczo$cig ok. 1 sekundy,
amaksymalna warto$¢ wynosi ok. 18 godzin
i taka jest domy$lna wartos¢.

Po ustawieniu trybu pracy i czasu zalgcze-
nia urzadzenie jest gotowe do zamontowania
w docelowym systemie, schemat przykla-
dowego systemu pokazano na rysunku 3.
W czasie normalnej pracy LED D6 miga
cyklicznie co ok. 1 sekunde, sygnalizujac
aktywnosc, a gdy zalgczone jest wyjscie, do-
datkowo §wieci sig LED D5. Jeéli zostanie wy-
kryty stan awaryjny, to dzialanie urzadzenia
nie zostaje zablokowane, ale czestotliwo$é
migania LED D6 jest podwojona.
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Raspherry Pt

»Raspberry Pi” to polski
przekiad swiatowego
bestsellera na temat

stynnego minikomputera

www.UlubionyKiosk.pl
(przesytka GRATIS)

40 ELEKTRONIKA PRAKTYCZNA 5/2017

\A\ez to hardzo proste! mosu
C1NO
]akw wwxzvsta BaSDbe‘W




