Listing 1. Struktury i funkcje niezbedne do obsiugi MCP4716
/*struktura przechowujaca wskaznik do klienta i12c oraz aktualna, 10-bitowa
wartosé na wyjsciu przetwornika*/
struct mcp4716 data {
struct i2c_client *client;
ul6 dac_value;

};

/*struktura zawierajaca dane dotyczace pojedynczego kanalu przetwornika
(typ obstugiwanej wartos$ci, wilaczenie indeksowania kanatdéw, typ kanatu
- wyJjécie, numer kanatu, informacje specyficzne dla kanaltu - wartos$é
wyjsciowa) */

static const struct iio chan spec mcp4716 channel = {
.type = II0 VOLTAGE,
.indexed =1,
.output =1,
.channel =0,

.info mask separate = BIT(IIO CHAN INFO RAW),
};

/*funkcja wysylajaca przez i12c nowa wartos$é wyjsciowa przetwornika (wediug
specyfikacji mcp4716, 10-bitowa wartos$é¢ musi by¢ podczas transmisji
przesunieta o dwa bity w lewo)*/
static int mcp4716 set value(struct iio dev *indio dev, int wval)
{

struct mcp4716 data *data = iio priv(indio dev);

u8 outbuf[”?];

int ret;

if (val >= (1 << 10) || val < 0) return -EINVAL;
val <<= 2;

outbuf[0] = (val >> 8) & 0xft;

outbuf[l] = val & Oxfc;

ret = i2c master send(data->client, outbuf, 2);
if (ret < 0)
return ret;
else if (ret '= 2)
return -EIO;
else
return 0;

}

/*funkcja obstugujaca odczyt aktualnej wartosci wyjsciowe] przetwornika
(jest ona zapisywana w sterowniku po kazdym zapisie, dlatego nie ma
potrzeby odczytywania jej przez i2c)*/
static int mcp4716 read raw(struct iio dev *indio dev,

struct iio chan spec const *chan,

int *val, int *val2, long mask)

struct mcp4716 data *data = iio priv(indio dev);

switch (mask) {

case IIO CHAN INFO RAW:
*val = data->dac_value;
return IIO VAL INT;

}

return -EINVAL;

}

/*funkcja obstugujaca zapis nowej wartosci wyjsciowe] przetwornika*/
static int mcp4716 write raw(struct iio dev *indio dev,



struct iio_chan spec const *chan,
int val, int wval2, long mask)

struct mcp4716 data *data = iio priv(indio_dev);
int ret;
switch (mask) {
case IIO CHAN INFO RAW:
ret = mcp4716_set value(indio dev, val);
data->dac_value = val;
break;
default:
ret = -EINVAL;
break;
}

return ret;

}

/*struktura definiujaca funkcjonalno$é sterownika (odczyt i zapis surowych
danych) */
static const struct iio _info mcp4716_info = {
Listing 1. cd.
.read raw = mcp4716 read raw,
.write raw = mcp4716 write raw,
.driver module = THIS MODULE,
bi

/*funkcja rejestrujaca sterownik w jadrze 1 odczytujaca poczatkowa wartosé
na wyjsciu przetwornika*/
static int mcp4716 probe(struct i2c_client *client,
const struct i2c device id *id)

{

struct mcp4716 data *data;

struct iio dev *indio dev;

u8 inbuf[3];

int err;

indio dev = iio device alloc(sizeof(*data));
if (indio_dev == NULL) {
err = -ENOMEM;
goto exit;
}
data = iio priv(indio dev);
i2c_set clientdata(client, indio dev);
data->client = client;
indio dev->dev.parent = &client->dev;
indio dev->name = id->name;
indio dev->info = &mcp4716_ info;
indio _dev->channels = &mcp4716 channel;
indio dev->num channels = 1;
indio dev->modes = INDIO DIRECT MODE;
/* read current DAC value */
err = i2c master recv(client, inbuf, 3);
if (err < 0) {
dev_err(&client->dev, ,failed to read DAC value”);
goto exit free device;

}
data->dac_value = (inbuf[l] << 2) | (inbuf[2] >> ©);
err = iio device register(indio_dev);

if (err) goto exit free device;
dev_info(&client->dev, ,MCP4716 DAC registered\n”);
return 0;



exit free device:

iio device free(indio dev);
exit:

return err;

}

/*funkcja usuwajaca sterownik i zwalniajaca jego zasoby*/
static int mcp4716 remove(struct i2c client *client)

{
struct iio dev *indio dev = i2c_get clientdata(client);
iio device unregister(indio_dev);
iio device free(indio dev);
return 0O;
}

/*struktura zawierajaca nazwy wszystkich urzadzen sterownika poditaczanych
do magistrali i2c (w tym przypadku jest to tylko jeden przetwornik) */

static const struct i2c_device id mcp4716_ id[] = {
{ ,mcp4716”, 0},
{1

};

/*makro tworzace nazwe modutu uzywana przez jadro*/
MODULE_DEVICE TABLE (i2c, mcp4716 id);

/*struktura reprezentujaca sterownik urzadzenia podlaczonego do magistrali
i2c 1 zawierajaca wskazniki do funkcji rejestrujacej i usuwajace]j sterownik
oraz jego nazwe*/

static struct i2c driver mcp4716 driver = {
.driver = {
.name = MCP4716_ DRV NAME,
b,
.probe = mcp4716_ probe,
.remove = mcp4716_ remove,
.id table = mcp4716_id,

};

/*makro pomocnicze do rejestracji sterownika przez jadro*/
module_i2c_driver(mcp4716_driver);



