MINIPROJEKTY

Detektor drgan

Mozliwos¢ wykrywania
wstrzqséw jest przydatna

w wielu zastosowaniach: od
czujnikéw wlamania po zabawki.
Prezentowany uktad pozwala

na wyposazenie wlasnego
urzqdzenia w te funkcjonalnosc.
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Rysunek 1. Schemat ideowy detektora drgan

Schemat ukladu detektora drgan pokazano
na rysunku 1. Elementem realizujagcym
zamiane drgan na impulsy elektryczne
jest czujnik SW-520D. Ten podzespot,
przypominajgcy ksztaltem kondensator
elektrolityczny o niewielkiej pojemnosci,
zawiera w $rodku dwie metalowe kulki,
ktére moga swobodnie przemieszczac sig
po jego wnetrzu. Kulki zwierajg metalowe
wyprowadzenia. Wadg tego rozwigzania
jest mozliwo§¢ uzyskania jedynie prostej
informacji o tym, czy drgniecie nastapito,
czy tez nie — w postaci trwalej lub
chwilowej zmiany stanu wyj$¢ (zwarte/
rozwarte).

Aby mozliwe byto uzycie tej informacji
mikroprocesorowym,

w np. systemie

konieczne jest usuniecie  zaklécen

i zapewnienie podania na wejscie

mikrokontrolera  sygnatu
odcinek
wyraznie

Rysunek 2 to

trwajacego

zdeterminowany czasu oraz

posiadajgcy zaznaczone
poziomy logiczne.
oscylogram przedstawiajacy przebiegi na
czujniku SW-520D (niebieski) i na wyjsciu
ukladu (zéity). Wida¢, ze podiaczenie
czujnika bezposrednio do mikrokontrolera
mogloby spowodowac nieprawidtowe jego
dziatanie, wywolane przez podanie na
jego wejscie serii impulséw szpilkowych

o nieznanym wypelnieniu i czasie
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Rysunek 2. Przebiegi napiecia: na
zaciskach czujnika drgan (niebieski) i na
wyjsciu uktadu (zo6tty)

trwania. Dodanie dodatkowych elementow

zapewnia wygenerowanie jednego
impulsu o czasie trwania ok. 110 ms
(w ukladzie modelowym - ok. 130 ms)
z szybkim zboczem opadajacym i niewiele
wolniejszym  zboczem  narastajacym.
Spora grupa mikrokontroleréw (zwlaszcza
popularnej do dzi§ rodziny AVR) dobrze
wykrywa poziom niski jako aktywny
na wejsciu, zatem wyjscie niniejszego
ukladu typu

kolektor” z rezystorem podciagajacym do

jest wyjsciem ,otwarty
dodatniego bieguna napiecia zasilania.

Elementem realizujagcym  opisany

multiwibrator monostabilny jest
doskonale znany NE555. Jego wejscie
jest

obwodu

wyzwalane za  posrednictwem

rézniczkujagcego napiecie na

W ofercie AVT*
AVT-1806 A
AVT-1806 C
Wykaz elementéw:
R1, R2 100kQ SMD1206
R3 1 MQ SMD1206

R4, R5 10 kQ SMD1206
C1...C4 100 nF SMD1206
T1 BC847

US1 NE555 SMD

DT1 SW-520D

J1 goldpin 3pin katow
Dodatkowe materiat .
ftp://ep.com.pl, user: 28637, pass: 752sjb64

|« wzory ptytek PCB |
Projekty pokrewne na FTP.
(wymienione artykuly sa w catosci dostepne na FTP)

AVT-5393  ASO - Automatyczny system
ostrzegania (EP 4/2013)

AVT-1806 B

raster 2,54 mm

AVT-5387  glogger — 3-osiowy rejestrator
przyspieszenia (EP 3/2013)
AVT-5223  Kieszonkowy akcelerometr

(EP 2/2010)

Miernik przyspieszenia

(EP 8/2005)

--- Elektroniczny miernik
przyspieszenia (EP 8/1998)

Projekt 132

* Uwaga:

Zestawy AVT moga wystepowad w nastepujacych wersjach:

AVT xox UK to zaprogramowany uklad. Tylko i wylacznie. Bez elementéw
dodatkowych

plytka drukowana PCB (lub plytki drukowane, jesli w opisie
wyraznie bez 6 ych.

AVT xox A+ plytka i uklad (czyli

wersji A i wersji UK) bez elementéw dodatkowych.

plytka drukowana (lub plytki) oraz komplet elementéw wymienio-

AVT xxxx A

AVT xox B
ny w zalaczniku pdf
to nic innego jak zmontowany zestaw B, czyli elementy wiuto-
wane w PCB. Nalezy mie¢ na uwadze, ze o ile nie zaznaczono
wyraznie w opisie, zestaw ten nie ma obudowy ani elementéw
dodatkowych, ktére nie zostaly wymienione w zataczniku pdf
AVT xxx €D opi (nieczesto wersja, lecz jesli wystepuje,
to niezbedne oprogramowanie mozna Sciagnac, Klikajac w link

AVT xxxx C

umieszczony w opisie kitu)
Nie kazdy zestaw AVT wystepuje we wszystkich wersjach! Kazda wersja ma
zataczony ten sam plik pdf! Podczas skiadania zamowienia upewnij sie, ktéra
wersje (UK, A, A+, B lub Q). http://sklep.avt.pl

zaciskach czujnika drgan. W ten sposéb
jest
jedynie informacja o zmianie ich stanu.

na wejécie timera przenoszona
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Rysunek 3. Schemat montazowy
detektora drgan
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c4 R5I IR3I |

Czas trwania impulsu jest ustalony przez
wartoéci elementéw R3 i C3. Tranzystor
T1 jest wprowadzany w nasycenie, dlatego
warto$¢ stanu niskiego na wyjsciu ukladu
niemal pokrywa si¢ z potencjalem masy.
Uktad zmontowano na jednostronnej
plytce drukowanej o
34
montazowy pokazano na rysunku 3.

wymiarach

mmX12 mm, ktérej schemat

Minimodut STK_XMega32E5

Modul z najnowszym mikrokontrolerem Atmela typu XMega32E5
moze by¢ ciekawq alternatywq dla popularnych mikrokontrolerow

Schemat blokowy mikrokontrolera
XMega32E5 pokazano na rysunku 1. W ra-
mach rodziny dostepne sg takze 16E5, 8E5
0 zmniejszonej pamieci programu. Ich moc-
ng strong jest cena zblizona do serii Mega8
przy nieco lepszym wyposazeniu.

Oprécz cech charakterystycznych dla
rodziny Xmega, a wiec mozliwosci alterna-
tywnego konfigurowania blokéw funkcjonal-

nych, mikrokontroler 32E5 ma wbudowang

9
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EDMA
Controller

Rysunek 1. Struktura wewnetrzna
mikrokontrolera Xmega32E5

Interconnect Array

Rysunek 2. Schemat blokowy jednostki
XCL
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Mega8.

logike programowalng XCL (Custom Logic
Module) umozliwiajaca realizacje podstawo-
wych funkcji logicznych sprzetowo za po-
moca bramek i przerzutnikow wbudowanych
w strukture uktadu scalonego. Nie jest ona,
co prawda, az tak rozbudowana, jak w mi-
krokontrolerach firmy Cypress, ale umozliwia
uproszczenie projektu urzadzenia, zmniejsze-
nie liczby komponentéw i szybsze wykony-

000000]

Montujac elementy na plytce nalezy
pamieta¢ réwniez o zworce z drutu.
Prawidlowo zmontowany uktad dziata
od razu po wlaczeniu zasilania. Zasilanie
12 V DC,

pobdr pradu (z nieobcigzonym wyjsciem)

napieciem z przedzialu 3...

zawiera sie w przedziale, odpowiednio,
2...10 mA.
Michat Kurzela, EP

AVT
1807

wanie pewnych operacji logicznych. Budowe
bloku XCL przedstawia rysunek 2.

Schemat ideowy minimodulu pokazano
na rysunku 3. Uklad jest banalnie prosty,
modul pozbawiony jest peryferiéw, na plyt-
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Rysunek 3. Schemat ideowy modutu x XMega32E5
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