Uktad zerujacy do urzadzen cyfrowych

Przedstawiamy
praktycznq aplikacje
uktadu zerujqcego
firmy Texas
Instruments, ktéry nosi
oznaczenie TL7705.
Projekt ten stanowi
uzupelnienie przeglqdu
uktadoéw zerujqcych

z EP 3 1 4/98.

Uktady zerujace mikro-
procesor sa jednym z pod-
stawowych ogniw kontroli
poprawnej pracy uktadu
mikroprocesorowego. Ich
funkcja sprowadza sie z re-
guly do wytwarzania sygna-
6w zerujacych mikroproce-
sor, badZz uaktywniania prze-
rwan niemaskowalnych, kt6-
re powiadamiaja go o nad-
zwyczajnej sytuacji w syste-
mie.

Do takich ukladéw nale-
za produkty firmy Texas In-
struments TL77xx. Do pod-
stawowych zadan tych ukta-
déw nalezy wytwarzanie im-
pulsu zerujacego po wiacze-
niu zasilania w systemie
oraz po obnizeniu sie napie-
cia zasilania ponizej zadanej
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wartosci. Wytwarzane jedno-
cze$nie dwa impulsy zeruja-
ce sa komplementarne: ujem-
ny albo dodatni. O wybo-
rze jednego z nich decy-
duje uzytkownik. Ta ce- *
cha uktadu jest dosy¢
wygodna, bowiem
uktad pozwala na wy-
konanie ,zbiorowego“
zerowania ukladéw réz-
niacych sie polaryzacja im-
pulsu zerujacego. Czas trwa-
nia impulsu jest okredlany
przez zewnetrzna pojemnosc.

Uklady rodziny TL77xx
sa wykonywane na kilka ty-
powych napie¢ nadzorowa-
nych i pod literami xx
w oznaczeniu kryje sie war-
to§¢ tego parametru. Mamy
wiec ukltady: TL7702 (2V),
TL7705 (5V), TL7709 (9V),
TL7712 (12V), TL7715
(15V).

Na rys. 1 zostal przedsta-
wiony schemat funkcjonal-
ny ukladu TL77xx. Jest on
zbudowany z dwéch kompa-
ratoréw, zrédla napiecia od-
niesienia, rezystorowego
dzielnika napiecia,
bramki logicznej
NAND, tyrystora oraz
dwéch tranzystoréw
wykonawczych.
Wszystkie uktady ro- o
dziny charakteryzuja 100n
sie jednakowa budo-
wa, z wyjatkiem war-
tosci rezystorow
dzielnika R1-R2. Dla
poszczegdlnych ukta-
dow sa one rodzne:
TL7702: R1=0Q,

R2= rozwarcie;
TL7705: R1=7,8kQ,

R2=10kQ;
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Rys. 3.

IPROJEKTY

R1=32,7kQ,
R2=10kQ;
TL7715: R1=43,4kQ,

R2=10kQ.

Na rys. 2 przedstawiono
wykres czasowy pracy ukla-
du TL77xx, przy wahaniach
napiecia zasilania (wartosci
napie¢ na rysunku sa poda-
ne dla uktadu TL7705). Po
wlaczeniu zasilania napiecie
narasta do pewnej warto$ci
(na rys. 2 okoto 3,6V). Do
tego momentu napiecia na
wyjéciach sa nieznane. Po-
tem ustala sie stan zerowa-
nia. Ten stan trwa, ponie-
waz na wejsciu CT napiecie
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jest niskie. Gdy wzrosnie do
wartosci przelaczenia, zosta-
nie wlaczony tyrystor, ktéry
bedzie roztadowywat ze-
wnetrzna pojemno$é, do tej
pory tadowana przez zrédio
pradowe 100pA. Czas opdz-
nienia t, podtrzymujacy
stan zerowania, jest obli-

jednak napiecie na
wejsciu odwracaja-
cym komparatora K2
zmniejszylo sie po-
nizej wartoéci napie-
cia odniesienia, czy-
li stan zerowania na
wyjsciach RESET
moze trwaé dalej,
az do momentu, kiedy
napiecie na C, wzroénie
powyzej napiecia odnie- |
sienia.
Schemat propono-
wanego uktadu zerujacego
system mikroprocesorowy
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przedstawiono na rys. 3.
Ptytka uktadu zostala zapro-
jektowana w dwéch odmia-
nach: do montazu pionowe-
go (rys. 4) i do montazu po-
ziomego (rys. 5), w zaleznos-
ci od wymagan konstrukto-
ra. Montaz elementéw nie
powinien sprawi¢ klopotu
elektronikowi-amatorowi
o dowolnym poziomie za-
awansowania, dlatego nie
bedziemy go opisywa¢ szcze-
gbélowo.

Uruchomienie wuktadu
w zasadzie polega na dobo-
rze takiej pojemnosci C2
(patrz wzoér wyzej), aby zero-
wanie systemu mikroproceso-
rowego bylo skuteczne w do-
wolnych warunkach pracy.
Wartos¢ tej pojemnodci jest
ograniczona wylacznie przez

WYKAZ ELEMENTOW

Rezystory

R1, R2: 10kQ
Kondensatory
C1: 100nF
C2: 47uF/25V
Potprzewodniki
Ul: TL7705

Kompletny uklad i plytki druko-
wane sq dostepne w AVT pod
oznaczeniem AVT-1177.

rozmiary kondensatora, ktéry
uda sie wlozy¢ na plytke. Na-
szym zdaniem ciekawsze be-
da praktyczne uklady pota-
czen plytki zerowania mikro-
procesora. Podstawowy uktad
zerujacy mikroprocesor jest
pokazany na rys. 6. Dla przy-
kltadu zarzadza on dwoma
mikroprocesorami, rézniacy-
mi sie stanem aktywnym we-
jécia zerujacego.

Zestaw kilku ptytek na-
szego ukladu pozwala kon-
trolowa¢ kilka napie¢ zasila-
jacych (rys. 7). W tym celu
wykorzystywano wejscie
ukladu RESIN, dzieki niemu
sygnal zerowania jest prze-
noszony na wyjécie kolejne-
go uktadu TL77xx.
Mirostaw Lach, AVT,
mlach@polbox.com
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